Od zacatecnika
k profesionaliim

ROBOTIS zajist'uje feseni pro vS§echny skupiny zakaznikd.

Pro déti predstavuje pokrokové vyukové nastroje rozvijejici tvorivost,
pro experty je idealnim feSenim ke zhmotnéni kreativnich myslenek v
realnych robotech.

Pro vék 6+

Pro vék 7+

ROBOTIS SMART

Pro vék 9+ 5

ROBOTIS MINI
Pro vék 10+

Pro vék 12+

ROBOTIS PREMIUM
Provék 15+ % j, )

Pro vék 15+

www.robotis.com




ms Vyukové robotické stavebnice,

kvalitni vyrobky podporujici mladé kreativni mysleni.

ROBOTIS je spole&nosti vyrabgjici roboty, zalozena v dubnu 1999.
Vyrabime [DYNAMIXEL], exkluzivni robotické ak¢ni Cleny, a téz robotické stavebnice. S vyukovymi
robotickymi vyrobky jako jsou [ROBOTIS DREAM] a [ROBOTIS PREMIUM] kazda roboticka

stavebnice vas bude posouvat krok za krokem vzh(ru ve vzdélani.

Vyrobky ROBOTIS se nyni uzivaji ve vice nez 50 zemich, v riznych prostfedich a ve $kolach od
zakladnich az po univerzity. Se Sifi uplatnéni naSich vyrobkl budeme nadale pokraCovat v podpofe

vzdélavani STEAM a robotické soutéze po celém svété.

STEAM CUP

Pridejte se k celosvétové

soutézi
Sdilejte svou vasen a tvofivost
www.steamcup.org

o——p

Univerzity

Stredni/vysoka skola

Stiedni/vysoka skola

Stiedni/vysoka kola
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ROBOTIS DREAM
Podpoite nekoneény

| %*’* détsky potencial
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vyrobky
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Predskolni vzdélavani



ROBOTIS FLY » »

Pojd’te si HRAT s roboty

ROBOTIS PLAY je motorizovana, libovolné ménitelna
hracka motivujici déti.

Charakteristika ‘

= Jednoducha a odolna montaz pomoci nytu

\
Jednoduché, snadné spojovani pomoci nytd do 12 mm ploché sité “ y /‘ ®
Specialni dvojité nyty pro 6 mm ploché dily }‘ / | “
- ’ - e 7w v r . - 1
Mnohavystupovy akéni ¢len s bezpecnostni spojkou \ ¢

Dvoucestny vystup pro motor s pfevodovkou GM-10A (1.5V)
Péticestny vystup pro ovlada¢ CM-15 (3.0V)
Dvoucestny vystup pro ovlada¢ CM-20 (3.0V)

= Standardni AA ba teriovy oddil s vypinacem ROBOTIS PLAY 300 DINOs
= Software R+ Design umozni détem hrat si s 3D modely robotu

% 8 £

CM-15 CM-20 12 mm nyt GM-10A 6 mm nyt

@3300333003
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Montazni

CM-20 .
navod

Montazni
navod

Montazni

. GM-10A
navod

CM-15

ROBOTIS (FLAE®

MONKEY

Montazni
navod

Montazni

. Oviadad— GM-10A | senzoer
navod

CM-15 senzor
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Objevte svét robotu
ROBOTIS IDEAS je uvodem do konceptdt STEAM, rozvijejicim
tviréi mysleni a komunikaéni dovednosti, a zaroven podporujicim
tendenci déti bavit se praktickymi ¢innostmi.

Charakteristika

= 48 kapitol (12 stavebnic robotd na kazdé urovni)

= Pracovni sesit (STEAM ucebni plan)

= 12 mm nyty umozfujici snadnou montaz

= Sesit aktivit se samolepkami

= Navod na sestavni robota

= CM-10 pfichazi s dvousmérnymi spinaci
Osvétleni robota pomoci pfidanych LED

e 7,

ROBOTIS IDEAS
UROVEN 2 Tyranosaurus

CM-10 Akéni €len  Spinac (zap/vyp, smér) 12 mm nyt
Ucebni plan STEAM Praktické ¢innosti
UROVEN 1 ~ UROVEN 4 Set A Pro 2 dati Set B Pro5 dti

Montazni
navod

Sesit aktivit Montazni navod Software

NG, R+ Design umoziiuje sestaveni

ukazkovych robotl pomoci 3D
pfikladu. Muzete si ale i sami
navrhnout svého robota a sdilet své
napady s ostatnimi.

Pracovni sesit
Sesit aktivit
Montazni navod

vék
o+ Eﬁ) s | CM-10
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Prakticka véda a u€ebni plan matematiky baterie
ROBOTIS DREAM je nejlepsi robotickou stavebnici na zakladni arovni.

Tydenni projekty vas nauci, jak sestavit a naprogramovat robota.

Charakteristika

= 48 kapitol (12 robotli na kazdé urovni)

“ CM-150 Fidici jednotka se bzu¢akem, mikrofonem
a 3 IR senzory (ve stavebnici Level 2)
Porty pro pohony x2 , 4-pin 1/O porty x2 a bezdratovy port x1
Soucasti jsou vestavéné programy.

. Dobijeci 3.7 V 1300 mAh Li-ion baterie d
(ve stavebnici Level 1) -

Motory s pfevodovkou GM-10A x2 — @
“ (obsazeny ve stavenici Level 2) Servomotory SM-
“ (obsazeny ve stavenici Level 3) Dotykovy senzor, IR
“ senzora LED

“ RC-100B dalkové ovladani a modul bluetooth ROBOTIS DREAM

UROVEN 3 Robot Préizkumnik

SM-10  GM-10A CM-150 Li-ion baterie RC-100B

UROVEN 1 ~ UROVEN 4

8. Sudden stops

({[;00)Y/5\) Pracovni sesit | rooors oeemn @ BT % :

- $es) | cms0 | CM10A D?éyk R'I. Pracovni Ukazkovi roboti

SM-10 LED | Task sesit *Abyste mohli stavét roboty na vy§$i drovni, je nutné nejprve
zakoupit Urovné nizsi.

[ RoboPius Tesk - CM510_PRE_Gyrosensor_KOR

Software
Files()  Edit®) Progam(®) Tool@ Help(H)

R+ R+ Task je kompaktni, na C zalozeny GUI pro DS ES 5B v & W comomr cvsio - fat cove

369 CALLBACK

programovani ovladae robota. Tento software je 1
k vynikajicim dvodnim nastrojem do vy$§i Urovné I
Tas programovani. | EEE—

B FBBalErrar = FEBalData - FEBalCenter




ROBOTIS SMAIRT

Chytré zarizeni pro interaktivni programovani

SMART znamena inovativni cestu pro vyuku IT a robotiky. %
Pomoci chytrého telefonu mizeme roboty programovat a kombinovat s Internetem véci \‘ = ',i

(Internet of Things, loT).

Charakteristika

= 36 kapitol (stavebnice 6 robott na kazdé drovni)

= CM-200 ovlada¢ se bzu¢akem, mikrofonem a 3 IR snimaci
(spojeni s PC pomoci micro USB konektoru typu B) §
Motorové porty x2, 1/0O porty x8 a bezdratovy port x1

= Dotykové, IR, a magnetické snimace

= Snimac barev rozpozna az 6 rlznych barev

* Programovatelny pfes mobilni aplikaci R+ SMART

=l Snimac¢ Magneticky Dotykovy

SM-10 GM-10A CM-200 Bluetooth modul barev snimac snimaé
ROBOTIS SMART
UROVEN 1

UROVEN 1 ~ UROVEN 3

W]x{e)"/=\B&] Pracovni sesit

Barevny Ukazkovi roboti
GM-10A ; v ; ] P .
@Ee=)| cm-200 magneticky R'I' racovni |-—+prg stavbu robottr vy3si tirovné je nutné nejprve zakoupit

SM-10 | dotykovy | . Task sesit
Mobilni aplikace

senzor
R+ R+ SMART je mobilni aplikace, ktera Fidi
SMART

urovneé nizsi.

36 robotickych pfiklada.

(R+m.Task/R+m.Motion instalace je
rovnéz pozadovana)




REAYRSBUYG?

Pripravte se na tabor robotiky

= Postavte si chytré auto ménici se v chodiciho robota
= 4 samostatné médy + 1 mod dalkového ovladani

Maéd zvukového senzoru / méd IR senzoru
Méd dotykového senzoru / Méd detektoru pohybu / Méd dalkového
ovladani

Kompaktni ovlada¢ s dotykovym/zvukovym/IR snimacem (3V)

2 motory s pfevodovkami (GM-10A)

Bluetooth modul
Délkové ovladani pfes R+ m.Task na Androidu
™ Pracovni sesit (6 kapitol)

Jednoducha zakladna robota s koly, pneumatikami a pfidavnymi ramy (g

lp?
Zvukovy &
ine¢ny Mot v
e Jedinecny otor Dotlyéovy Pracovni
Ovladag robota Zakladna robota GM-10A Kolo oviadat | s pfevody | popypoyy | ™HaSK sesit
Pracovni sesit
%% ROBOTIS LY/ 0¥8 ROBOTIS (FLLY*/(U8 ROBOTIS (L5718

O 2%0 dot R, s

2x0| syen

o [

2o HoiQ.

Qexaasune D

o EEBI0

JES

= UZivejte si 4 samostatnych modu jen
s ovladaCem a zakladnou robota
= Vybrano jako ugebni plan pro 6. tfidu ZS v Koreji

Mobilni aplikace

R*

m.Jask
Jak pouzivat mod dalkového ovladani

Mobilni aplikace RoboPlus Task pracuje na chytrych
telefonech nebo tabletech pro editaci programi. Tato
aplikace rovnéz zahrnuje méd bezdratového ovladani.

* Po zapojeni bluetooth modulu spustte aplikaci R+ m.Task na svém

telefonu nebo tabletu.

* Vyberte z menu méd RC-100 pro pfipojeni robota a jeho dalkové

ovladani.

Joystick

Sensor ( ® )Buttons

orCenter

Tlagitko START




ROBOTIS MINI

3D tisknutelny & programovatelny Humanoid

ROBOTIS MINI je obdivuhodny robot humanoid. Mizete programovat jeho
pohyby pomoci softwaru R+ Task a R+ Motion. Robota mlzete rovnéz ovladat .
pomoci svého chytrého telefonu pfes stazenou aplikaci R+ MINI . ¢ O [

Charakteristika :

=\yska : 269 mm, hmotnost: 6679 (po sestaveni)

= OpenCM9.04C open-source mikroovladac
Programovatelny pres Plus nebo Arduino-style IDE 26 GPIO piny
a 4 porty pro pfipojeni serv XL-320

=16 chytrych serv DYNAMIXEL XL-320
Serva XL-320 maji bezpeénostni pojistku a barevné LED

=2 dobijeci 3.7 V 1300 mAh Li-ion baterie

= Bluetooth modul

= Kompatibilni se 6 mm m¥izkovymi ramy

=K dispozici CAD data pro 3D tisk

W —

=
=
=3

XL-320 OpenCM9.04C Li-ion baterie  Bluetooth modul Rychly -

cae Rychly zacatek (QuickStart)

vék 3 .
OpenCM Rychl
e XL:320 R' - [ @ 'I yeny
10+ 9.04C Task Motion — . zaCatek
Mobilni aplikace

Exkluzivni aplikace ROBOTIS MINI ma ovladaci médy pomoci tladitek, gest i rozpoznavanim
hlasu. Aplikace se stahuje zdarma.

PozZadavky na systém u aplikace ROBOTIS MINI

e Podporované OS: Android 2.3.3 (Gingerbread nebo vyssi) e H/W: 1.2GHz dual core nebo vyssi, RAM 1GB nebo vyssi

Bluetooth connection




OpenCM

Ovladaé¢ robota ve stylu Arduino pro vyvojare

OpenCM9.04 je open-source ARM Cortex zakladni deska inspirovana Arduinem
pro vyvojafe pouzivajici chytra serva a senzory DYNAMIXEL

Charakteristika

= Procesor 32-bit ARM Cortex M3 (72MHz)
= Rozméry : 27 mm x 66.5 mm

= Provozni napéti : 5V - 16V

= Flash pamét : 128 kbytes

= SRAM : 20 kbytes

= 26 GPIO Pinovych dér

= 1 Micro-B USB Port

= 1 CAN/3 USART/2 SPI/2 12C (TWI) Buses

= 4 TTL Buses

= JTAG/SWD Debug Interface

= Programovaci mod : OpenCM IDE/RoboPlus

B R R O

R'l' Navod pro
uzivatele

Snadna rozsiritelnost

= OpenCM9.04-C

+ Magneticky senzor IR senzor Senzor barev

Bluetooth XL-320 Dotykovy senzor

ROBOTIS OpenCM

OpenCM IDE je na Arduinu zaloZeny programovaci nastroj, ktery ma vestavéné knihovny, jez muzete
stahovat a sdilet s komunitami. Kompatibilni s Windows, MacOS, Linux.

ch [T'ootﬂ Help
l' Auto Format Ctrl+T

Linux : Select /dev/ttyACMx

| T7s e ey - 5202 | i Encoding &Reload
5 | Serlal Monitor Ceri+Shift+M
d . . k
Fix Encoding 8 Reload
Senal Monitor Ctrl+Shift+M
Auto Format ®T B
Board » Archive Sketch
Fix Encoding & Reload
b Serial Monitor
Serial Port { v como —  —
! Serial Port » v [dev/tty.usbmodem641
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ROBOTIS S5 TEM

Pokrocily kurs robotiky a programovani
ROBOTIS STEM byl vyvinut pro ugebni plany druhych stupriti ZS a stfednich $kol. Je ivodem do programovani a

dalSich konceptd STEM.

Charakteristika

= Pokrocily u€ebni plan sestava ze 48 kapitol a 16
= prikladl robotu
Ovlada¢ CM-530
6 tlacitek, vestavény mikrofon, LED indikujici stav
3-pin TTL buses x5, 5-pin 1/0O porti x6, mini USB port x1
= Sada IR senzord a 3 samostatné IR senzory
= Bateriovy oddil pro 6 baterii 1.5V AA
= 2 serva DYNAMIXEL AX-12W pro pohon kol
(obsazeno ve stavebnici trovné 1)
= 4 serva DYNAMIXEL AX-12A pro kloubovy pohyb
(obsazeno ve stavebnici urovné 2)
= Dalkové ovladani RC-100B s IR pfijimacem
= Kompatibilni s dily OLLO / ROBOTIS PREMIUM

CM-530 AX-12A AX-12W Sada IR senzort RC-100B Pracovni sesit

UROVEN 1~ UROVEN 2

OE10

ROBOTIS STEM
UROVEN 2
Chodici Droid

({[;06)Y/5 ) Pracovni sesit

-

oI

90201 G AT W A 48R G0 WA,

12 e 5 8 8 4 1S OIS 08 ke

vek AX-12A | Blok IR senzort R'l', o ]
13+ 0 CM-530 | Ax-12w IR senzor Task

Pracovni
sesit

UROVEN 1 (Standard)

= Ukazkovi roboti : 7

= Ucebni plan : 21 kapitol

= Ucebni body : 4 spojené ¢&leny, odstfediva/dostrediva sila,
tlak a plocha, systém fizeni,
diferencidl a dalsi

= Kli¢ové dily : CM-530, blok IR senzort, AX-12W, pracovni sesit

UROVEN 2 (Rozsifeni)
= Ukazkovi roboti : 9
= Ucebni plan : 27 kapitol

Ukazkovi roboti

= Ucebni body : sila, soufadnice, dvounoha chuze, biomimetika,

Uspora energie a dalSi
" Kligové dily : AX-12A, Pracovni sesit



ROBOTIS PREMIUM = @&

Modularni roboticka stavebnice pro projektovou vyuku

ROBOTIS PREMIUM je nejznaméjsi robot ve stylu Udélej si sam.
Tato stavebnice mlze byt vyuzita ve Skolnich, ale i jinych pokrogilych projektech.

Charakteristika

= VySka : 397 mm, hmotnost : 1.7 kg (po sestaveni)

= UCeni zalozené na projektech s 29 pfiklady robotd
= Ovlada¢ CM-530

6 tlacitek, vestavény mikrofon, stav indikujici LED

3-pin TTL buses x5, 5-pin I/O porty x6, mini USB port x1
= Dobijeci 11.1 V 1000 mAh Li-Po baterie
=18 serv DYNAMIXEL AX-12A ROBOTIS PREMIUM —— |
=1 gyro senzor, 1 snima¢ vzdalenosti, 2 IR snimace umaned
= Dalkové ovladani RC-100B se Zigbee
= Programovatelny pfes R+ Task a R+ Motion

= Rychly za¢atek (H/W) a Priivodce programovanim (S/W

g Uy
¢

i y Rychly zacatek
Priivodce
L programovanim

vék GYRO s
— — (mmm | CM-530 | AX-12A | DMS R
CM-530 AX-12A  RC-100B Rychly zagatek Privodce 15+ IR Task

programovanim
Software

S R+ Motion je S/W nastroj pro vyuku mnohakloubovych robotl, jejich
pohybl pomoci definic poloh a rychlosti kazdého kloubu. Za pomoci
N ' virtualniho 3D modelu mlze uzivatel snadno nadefinovat pohyb i bez
A vlastniho robota.

ROBOTIS GI°

Vykonny Humanoid pro mistry

ROBOTIS GP je vykonny humanoidni robot navrzeny pro zavodéni, fotbal, boj a jiné soutézivé aktivity.

Charakteristika

= Vyska : 346 mm, hmotnost : 1.6kg (po sestaveni)
= Max. rychlost chlize : 50 cm/sec

™ Odolna hlinikova konstrukce

= Ovlada¢ CM-530

6 tlacitek, vestavény mikrofon, LED indikujici stav
3-pin TTL buses x5, 5-pin I/0 porty x6, mini USB port x1 Dobijeci

= 11.1V 1000 mAh Li-Po baterie

= 8 serv DYNAMIXEL AX-12A pro horni ¢ast téla
=10 serv DYNAMIXEL AX-18A pro dolni ¢ast téla
= Gyroskop a snimac¢ vzdalenosti

= Dalkové ovladani RC-100B se Zigbee

= Rychly zacatek (H/W)

= Pevny hlinikovy kuffik pro pfenos robota

AX12A | GYRO R"' Rychly
AX18A | DMS | Task zagatek

CM-530 AX-12A AX-18A RC-100B Rychly zacatek

1



EDUCATION
ASSOCIATION

Veéda Technologie InZenyring Uméni Matematika Asociace ve vzdélavani

STEAM CUP je celosvétova soutéz, ve které mizete stavét roboty a
ukazat svou tvorivost.

Celosvétova online soutéz s udasti vice nez 10 zemi véetné
Koreje, USA, Japonska, Spanélska a dal$ich.

www.STEAMCUP.org

Online soutéze
» Kazdy mésic soutéze po videoprenosech
Offline udalosti

* Zapasy robott » Zavody humanoidt

* Roboticky triatlon * Humanoidi hrajici fotbal
* Roboti zavody po stopé  + Roboti horolezci

* Roboti v roli zachranaru

* Rozvrh a vycet udalosti se méni podle oblasti konani
* Zalozeno na ro¢niku 2014

e ' 4 B T

USA

Tel. +1-949-333-3635 Fax. +1-949-242-5112
INMENET13 s.r.o. ot ; b
E-mail. america@robotis.com

www.MegaRobot.net

; KOREA

info@megarobot.net Tel. +82-70-8671-2600 Fax. +82-70-8230-1336
Tel: (+420) 721774776 E-mail. korea@robotis.com

JAPONSKO
Tel. +81-3-4330-3660 E-mail. japan@robotis.com

CiNA

Tel. +86-10-5798-0703 E-mail. china@robotis.com

Etc.

Tel. +82-70-8671-2609 E-mail. contactus2@robotis.com

Ver. 1506






